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Durch die Beschrénkung auf das Teilgebiet der numerischen Mathematik
der Anfangswert- und Randwertaufgaben bei gewdhnlichen und partiellen
Differentialgleichungen war es den‘Teilnehmern méglich, sich einen gu-
ten Uberblick iiber den augenblicklichen Stand dieses immer stirker an-
6 wachsenden und zu immer griflerer Bedeutung fiir die 'Anwendungen ge-
langenden Gebietes zu verschaffen. Es wurde eine Fiille von Gegeniiber-
stellungen und Querverbindungen aufgezeigt, von denen eine anregende _
Wirkung auf die Forschung erhoffi werden darf, In einer:Reihe von Vo_;_‘é

trégen wurden wesenilich neve und interessante Methoden und Erkennt-

nisse vermitielt,

Die Entwicklungstendenzen lassen sich durch folgende - naturgemig un-
vollstidndige - Aufzidhlung von Stichworten umreifen; Stabilitit numeri-
scher Methcden, besoncers im Wechselspiel zwischen Differenzén- und
Differentialgieichungen, Verallgemeinerung‘von Methoden auf bisher un-.
‘/ erschlossene Anwendungsgebiete, besonders bei nichtlinearen partiellen
Differentialgieichungen, theoretische Untersuchungen zur besseren Be-
urteilung und zum Vergleich verschiedener Methodern, neuartige Kombi-~
nationen von bekannten Prinz ipien der numerischen Analysis und neue

Approximationsmethoden,

Besonderer Wert wurde auf Feh].erébs_ch:’altzungen und exakte Aussagen
aui Gebieten gezlegt, die bisher nur niherungsweise erfat werden konn-
ten, und hier wurde wchl nzch dem allgemeinen Eindruck der Tagungs-
teilnehmer ein grofler Fortschritt erzielt. -

Die Diskus.sionen waren sehr lebhaft und ermdoglichten einen regen wis-
senschafilichen Augstansch, Sie g_ingén teilweise iiber den Rahmen der
Einzelthemen weit hinaus, woraus sich wertvolle und meinungsbildende

Aspekte lber den Stand und die Zicle der modernen Numerischen Mathe-
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matik ergaben, Auch auBerhalb der Arbeitssitzungen war ein intensiver

Gedankenaustausch festzustellen,

An dem Gelingen der von den Teilnehmern als sehr erfolgreich empfun-
denen Tagung hatten die wie immer ausgezeichnete Betreuung durch das

Mathematische Forschungsinstitut und dessen schéne Umgebung einen

hervorragenden Anteil,

Teilnehmer:
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Amann, H,, Freiburg
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- Es wurde versucht, folgende Vortragsausziige nach sachlichen Gesichts-
' punkten zu ordnen,
Vortragsausziige:

’ e e e e e e
ROZSA, P.: Ein Rekursionsverfahren zur Lésung linearer Differential-

Wir betrachten das Differentialgleichungssystem

(1) PX+Qx = f(f)

mit beliebigen konstanten m-n-Matrlzen P und Q. Mit Hilfe einer

geeigneten Transformation kann das System (1) auf eine Normalform
e gebracht werden, (S. z.B., Gantmacher: Matrizenrechnung Bd.2 S, 39).

Fir praktische Zwecke ist es jedoch im allgememen vortellhafter fol-

genden Weg emzuschlagen.

Wir schreiben die Gleichung (1) als homogenes System

Ay = 0, wo A=[P,Q,£(t)] und y= [ ﬂ ist, Wird die Matrix A

auf Gaui-Jordansche Normalform gebracht, so zerfillt das System auto-
matisch in ein System von r Differentialgleichung'én und in ein System

/ voﬁ q algebraischen Gleichungen, Setzt man die alige’m‘eine Lésung des
algebraischen Systems in das Differentialgleichungssystem ein, so er-
h&lt man an Stelle von (1) das reduzierte System ’13:1‘:' + Q% =1().
Hier haben die Matrizen ﬁufd € nur noch r Zeilen und ‘n-q Spalten;
der Vektor X besteht aus n-q Komponenten X . Falls die Matrix 5ﬂ’
nichtsingulédr ist, kann das System nach der iiblichen Regel geldst wer- -
den, Andernfalls wiederholt man das Verfahren so lange, bis man ein

System mit nichtsingulirer Koeffizientenmatrix erhilt,

HADELER, K.P.: Uber D1fferent1alg1e1chungen ‘rationaler Funktionen

Es wurde iliber eine im Kurs Differentialgleichungen I gestellte ﬁbungs:

aufgabe berichtet, Sei R die Klasse rationaler Funktionen mit Z4h-

2

lefgrad <p, Nennergrad <q. Es wurde ein sehr ﬁber'sichtliches'Schg_mé

angegeben, aus dem sich fiir jede Klasse R eine Differentialglei-

?

chung ablesen 14ft, die diese Klasse als Losungsmannigfaltigkeit besitzt,.
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Die Differentialgleichungen wurden als Testbeispiele fiir numerische

Verfahren vorgeschlagen. Ahnliche Uberlegungen scheinen auch an an-

deren Stellen vorzuliegen, wenn auch mit anderer Zielsetzung(H erlei-

~tung von Interpolationsformeln etc, ).

NICIKEL, K.: (zusammen mit P, RIEDER) Ein neues Runge-Kutta-ahn-

Losung von y’ = f(x,y), y(xo) = yo . Das R-K-Verfahren wird derart
modifiziert, daf noch y’ =ay+b+cx+ dxz, y(xo) =Y, exakt geldst
wird, Ordnung: 4, Beispiele,

FILIPPI, S.: Neue L1e-Re1hen-Methode

Es wird mit Hilfe der Lle-Relhen-Methode von W,Grébner eine neue Lie-
Reihen-Methode von beliebig hoher Fehlerordnung zur numerischen Losung
von Anfangswertaufgaben bei gewdhnlichen Di_i:ferentialgleichungen ent-
wickelt. Am Beispiel des restringierten Drei-Kérperproblems werden
Vergleichsrechnungen durchgefiihrt, wobei zum Vergleich die Potenz-

reihenmethode, das Verfahren von Runge-Kutta-Fehlberg und das Ver-

" fahren von Runge-Kutta-Shanks verwendet werden,

SCHWERMER, H.: Zur Fehlererfassung bei der numerischen Integrahon

S e En B E S e e S e TR A G W S D S Gn e W D G e G6 D e A R W e G G G W e W G G G e G W A

Das Fehlererfassungsverfahren griindet sich auf eine spezielle Zerlegung
des Gesamtintegrationsfehlers fiir jeden einzelnen Integrationsschritt,
Diese Zerlegung gilt ganz allgemein fiir Zweipunktverfahren, Es entstehen
drei Teilfehler, deren Summe der Gesamtfehler ist, - Fir éine spezielle
Zweipunktformel, die aus bestimmten Hermiteschen Entwicklungen her-
geleitet wird, werden dann die einzelnen Teilfehler bestimmt, - Die Be-
rechnung der Teilfehler und der numerischen Integrationswerte geschieht
mit Intervallarithmetik, - Das Fehlererfassungsverfahren gestattet eine
Bestimmung sdmtlicher auftretender Fehler, das heifit sowohl des nu- __
merischen Fehlers als auch des durch das Integrationsverfahren beding-
ten Diskretisierungsfehlers und der durch die spezielle Struktur des Dif-

ferentialgleichungssystems entstehenden Fehlerfortpflanzung,
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OFPITZ, G.: Eirheitliche Herleitung einer umfassenden Klasse von Inte-

e W v T e W En Gh YR S e s G e W G N W T G W S SR G e W e e e W W e e
W A eh wr wr e e - YR T P T G G e e e YR T G AP R R G T G WS W AP WS TS D W S GO =D G W e e .

Y . S S b e .t =D e TS e L WP s e G- T e L G S ee W @ W A

Es sei w=q(z), z€ B (B Gebiet der komplexen z-Ebene), Z s ZyseeesZog

ein beliebiges System von rn+2 paarweise verschiedenen Stiitzstellen aus

B und Sjk die dividierte Differenz um «, die mit sj, sj 4100000 O gebil-
det wird, Fiir alle rationalen Funktionen, die héchstens p Nullstellen und
q Pole besitzen, gilt

s

) . - 0

(*) I .
| & ° o

e | ®q, p+1 *** ®q, n+1]
: (p+q= n). Die Aussage ist Teil einesallgemeinen Satzes, der ¢ eindeutig

o, ptl1 °*° so,n+l }
|

als Quotient zweier teilerfremden Polynome vom genauen Zihlergrad p

und genauen Nennergrad q charakterisiert. (*) liefert sofort die gesuchte
- Interpolationsformel, wenn man vorschreibt, da die Ndherung einer Klas-

se (p,q) angehdren soll., Numerische Versuche wurden bisher mit der

Klasse (2, 2) unternommen, Die Ergebnisse zeigen, dagl die Interpolations-

formel inSonderfillen (Ndhe von Polen der Lésung) mit Vorteil benutzt

werden kann,

DEJON, B,: Stabilitdtskriterien in Abhéingigkeit von den Normen fir die

Bei Mehrschrittdifferenzenverfahren zur Approximation gewdhnlicher
Differentialgleichungen haben G, Dahlquist und P, Henciri verschiedene
Normen fiir die Startwerte benlitzt., Die Wurzelkriterien, die, zusammen
mit der Konsistenz des Verfahrens, die Konvergenz sichern, sind fir
beide Normen die gleichen, Dies ist bekannt. Es scheint noch nicht beob-
achtet worden zu sein, dal man bei der Norm, wie sie P, Henrici ver-
wendet und die schwicher ist als die bei G, Dahlquist, die Klasse der zu-
ldssigen Differenzenverfahren fast bis auf die Klasse der konsistenten
Verfahren einschrénkenmufi, damitdie Wurzelbedingungen hinreichend
fir die Stabilitit sind, '
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STETTER, H,J.: Starke und schwache Stab1htat

1 Eine Diskretisierungheifie ''stark stabil'', wenn ihre Stérungsempfind-
lichkeit nicht grofler ist alsdie des urspriinglichen Problems, sonst

"'schwach stabil'' (falls iiberhaupt stabil im weiteren Sinne).

Anwendung auf Systeme von s gewdhnlichen Differentialgleichungen
1,Ordnung (lokal) « Stérungsempfindlichkeit der Differentialgleichung
gegeben durch ihre Variationsgleichung e’ = ge+ d, g mit Eigenwerten
xl > e s e )\ s

dominanter Eigenwert >\1: Rel, > ReA

1> G ? o = 2(1)s.

Storungsempfindlichkeit der Diskretisierung mitSchritt h:
a Fehlergleichung (lin, Differenzengl, k-ter Ordnung) mit Grundlésungen
|
} ¢, (B ), x=1()k, o=1(1)s, H_:=h,.
+1 - -
\ () = exp () + 0 (BP*Y),
| v
Bedmgung fiir starke Stabilitdt: | (H )| < max(exp ReH IC (H, ) )
= 1(1)k, o =1(1)s
Stabilitdtsbereich: E}(Hl)': = {H:IQ%(HH < max (exp Re H1 R IGI(HIH jccC?
Diskussion einiger gugéhai'iggr Fragen, u.a. Demonstrationder starken
Stabilitédtdes Gragg—Bulirsgh—Stoer‘-Verfahre‘ns (Richardson-Extrapola-

tion bei modifizierter mid-point rule),

® HEINRICH, H.: : Uber Differenzenverfahren f{u- Randwertauf”gében‘iﬁﬁ

Der Vortrag schliefit an eine im Arch,Rat, Mech.Anal, 10, S.311-322
(1962) verdffentlichte Arbeit von J.W.Schmidt/H, Schonheinz an,
Erverallgemeinert das dort fiir Differentialgieichungen vom Typ

-y’ =f(x,y,y’) verwendete Prinzipder Herheitung eines Differenzen- _
verfahrens mit einer zugehérigen Fehlerabschitzung mistels eines Ver-
gleichssatzes auf den Fall von Randwertaufgaben der Form

Ly = f(x,y,¥’ ), Ly = -(py’)’ +qy, lineare Randbedingungen Ulfy] =Y
_UZCY] =Yg . Mit Hilfe der Greenschen Funktion zum Randwertproblem

Ly = 0 und Randbedingungen wird ein Niherungsoperator S zum Inte-

graloperator T, der durch
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Ty = J G(x,E)f(§, y(§))dE erklirtist, konstruiert, so daB Quadratur-
a _
formel und Differenzenverfahren zueinander passen, Dies wird da-

durch erreicht, daf zur Interpolation die Funktionen o(x), #(x) eines
Fundamentalsystems der Differentialgleichung Ly = 0 verwendet B
werden, ImFalle Ly = -y" sind lineare Interpolation und Trapezfor-
mel die zueinander passendenVérfahren.

Der Vortrag wurde von H. Heinrich in Vertretung des Autors, H.Schén-
heinz, TH Dresden, gehalten,

KRUCKEBERG, F. Fehleremschheﬁung durch Defekterfassung bei

- D e GNP S P O S T A W TR L T WP Y G S AR G P SR e W) T S N ew e G

- D P D S s G P W D G L S Gk GP W e G N ST P GR WD Gn WL AR G G G AR GO AP G T B ED Gk W a8

Es wird eine Methode angegeben, die es gestattet, fiir den Defekt eine B
sichere und enge Einschliefung zu gewinnen, Alle auftretenden Rundungs-
fehler werden dabei mitberiicksichtigt. Ferner wird eine Methode. ange-
geben, die zur sicheren Einschlieflungder Lésung des Fehlerdifferen-
tialgleichungssystems fiihrt, das iiblicherweise unter Verwendung des
Defektes aufgesfellt wird, Einige weitere Anwendungen fiir die zum
Aufbauder genannten Methoden entwickelten Begriffe werden skizziert,

Zur Ergidnzung werden Beispiele gebracht,

TORNIG, W,: Uber Konvergenzberelche von D1fferenzapprox1mahonen

- - D e G EP S  P ED D T G Sh TR TR W AR WD AP ST R R S GD R GF GR OB WS D M TR G AP WS AP B s

Zur numerischen Lésungdes quasilinearenhyperbolischen Anfangswert-
problems in der Normalform

A(x,y,u)u_+ C(x,y,u) Alx,y,u)u_ =b(x,y, u)
(*) y X

u(x,0) = f(x), a <x<B

mit
=ul,..., 0, be(bh..., bRy, f=(,..., ),

der Diagonalmatrix C und der n X n-Matrix A, sind bisher mehrere
nachweisbar konvergente Differenzapproximationen in Rechteckgittern
aufgestellt worden, welche sidmtlich die Approximationsordnung 1 be-
sitzen, Dariber hinaus existiert eine allgemeinere Konvergenztheorie
der Differenzapproximationen zur Lésung des Problems (¥). Bei al-
len bekanntgewordenen Verfahren erster Ordnung ist es bisher nur

gelungen, ihre Konvergenz in einem hinreichend kleinen Streifen

DFG Deutsche
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0 < y< Y nachzuweisen, Dabei ldBt sich iiber die GréBenordnung von Y
zudem praktisch kaum etwas aussagen., Es lifit sich nun zeigen, dafl
dieser schwerwiegende Nachteil nicht besteht, wenn die Koeffizienten
von (¥*)hinreichend glatt sind. Zum Beweis wird ein Gedanke von G.
Strang (Num. Math, 6(1964)) sowie die erwihnte allgemeinere Theorie

herangezogen,

Gegenstand des Vortrages ist die numerische Behandlung der partiellen
Differentialgleichungen fiir die instationire Strémung eines kalorisch
idealen Gases., Nebender reinen Anfangswertaufgabe werden auch An-
e fangsrandyertéufgaben mit Ré&ndernohne Massendurchtritt betrachtet,
Wé’ihrend die iiblichen Differenzenverfahren auf direkter Diskretisierung
der Differ_entiaigleichungen beruhen, werden bei dem vorliegenden Ver-
fahren die inneren Eigenschaften des Systems wesentlich beriicksichtigt,
-Da.zﬁ wird das System nach Einfilhrung gewisser nichtintegrabler Dif-
ferenﬁalfornien nebstder zugehérigen Pfaffschen Ableitungen in Bezie-
hungenauf seiner charakteristischen Mannigfaltigkeit umgeschrieben.
Die Diskretisierung dieser Beziehungen- fihrt dann zu einem Verfahren,
das automatisch die fir hyperbolische Differentialgleichungen typischen
Besﬁrﬁmtheitsgebiete beriicksichtigt. Praktisch durchgerechnete Bei-

spiele zeigen keine Neigung zu Instabilitdten,

SCHARF, V. Em Verfahren zur Lésung des Cauchy-Problems fﬁr

Lt e - o > - Y P P S e e D W S G S Tm N W R D S W D G i SR GE W W G Gk O W W

Durch Verallgemeinerung des Begriffes des Matrizanten einer Matrix
#(t) auf lineare Differentialoperatoren D gelingt es, Reihenentwick-
lungen fiir die Lésungen des Cauchy-Problems %?- = D[ u],

w(0,x) = *(x) zu gewinnen, Die Formdieser Reihendarstellungen
liefertdie Moglichkeit zur Anwendung numerischer Methoden, durch

welche die Loésung in Schranken eingeschlossen werden kann,

- T - D S - - — P - D > OD ED G W T D DGR G AR SR D SRR N e WS D S W W D en s G Gn W

- - o G B - - - - -

Es besitze die nicht notwendig lineare Aufangswertaufgabe
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N u, = Au, u{0) = u_ s in [0, T] 2zu jedem Anfangselement u_ eines
Banachraumes B eindeutige schwache Lésungen u(t) = E(t)u0 mit
stetigen Losungsoperatoren E(t), die eine Halbgruppe bilden. Antwort
aufdie Frage nach notwendigen und hinreichenden Bedingungen, unter
denen ein konsistentes Differenzenverfahren gegen die schwachen Lé-
sungen konvergiert, gibt im linearen Falldef Aquivalenzsatz von Lax,
der auf dem Satze von Banach und Steinhaus beruht, Fordert man, was
numerisch sinnvoll ist, sogar stetige Konvefgenz (die zumindest im
linearen Fall mit der Konvergenz zusammenfillt), so kann eine aus
Sédtzen von Pinow formulierbare Verallgemeinerung des Banach-Stein-
haus’ schen Satzes auch in nichtlinearen Fillen Auskunft iiber notwendige

e und hinreichende Bedingungen fiir stetige Konvergenz der Differenzen-
verfahren geben und damit zu Verallgemeinerungen des Lax’ schen -
Satzes beitragen. Schwach-nichtlineares Beispiel: Halblineare Systeme

mit lipschitzstetiger rechter Seite.

WALTER, W.: NeueErgebnisse iiber parabolische Differential-Unglei-

Es wird berichtet iber Ergebnisse, welche z.T, vom Vortragenden, z.T,
von Herrn Dr. Becker stammen, Es handelt sich um zwei Typen von Rand-
wertaufgaben fiir parabolische Differentialgleichungen, denen bei der In-
terpretation als Wiarmeleitung folgender Sachverhalt entspricht:

. 1, Wirmeleitung in Kérpern, welche aus mehreren Komponenten zu-
sammengesetzt sind, wobei an den Trennflichen Ubergangsbedingungen
(Energiebilanzen) gegeben sind, '

2, Wirmeleitung in Korpern, welche sich in einem Wérmebad befinden, |
Fiir beide Probleme werdenSitze vomNagumo-Westphal-Typ bewiesen,
woraus sichdie Mdglichkeitder Approximation der Lésung durch Ober-
und Unterfunktionen ergibt, Sétze ﬁberEindeutigkeit und Stabilitit sind

Folgerungen,

WETTERLING, W, Losungsschranken beim Differenzenverfahren fir

- s . A o G S On e M - Y - T S P T e e W D W R WD S WP AD e R P A e e

Das Differenzenverfahren fiir die erste Randwertaufgabe bei der Poten-

tialgleichung in zwei unabhédngigen Veridnderlichen wird so ausgebaut,

Deutsche
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daBles in den Gitterpunkten Ldsungsschranken liefert, Dabei tritt an die
Stelle der Differenzengleichungenein System von Ungleichungen, so dag

im Prinzip eine Optimierungsaufgabe zu behandeln ist,

Eswird ein Bereich B zugrunde gelegt, der Vereinigung von endli-

ch vielenQuadraten eines Quadratgitters der Maschenweite h ist. Ist
u(x) eine Funktion, die auf deninneren und den Randgitterpunkten defi-
niert ist und gilt fir diese Funktion Dou(x) < 0 fir alle inneren Gitter-

punkte X, wobei Do der Differenzenoperator mit dem

-1 -4 -1
"Stern" -4 20 -4 ist, sowie u(x)< f(x) (gegebene Randfunktion)
-1 -4 -1

in denRandgitterpunkten x und sind vier weitere Bédingungen I bis IV
erfillt, so ist u(x)< U(x) in allen inneren Gitterpunkten, wenn U(x) .
Losung der Randwertaufgabe ist, Die Begriindung gelingt mit dem Rand-
maximumsatz, Die Bedingungen I bis IIl werden mittels interpolieren-~
der Polynome vx(t) formuliert, die jeweils in den acht Gitterpunkten
aufdem Rand eines Quadratesder Seitenldnge 2h (mit dem inneren
Gitterpunkt x als Mittelpunkt) mit u(x) iibereinstimmen, vx(t) sind
dabei Polynome vom Grade < 4, dieder Potentialgleichung geniigen,

Die Bedingung IV besagt: U(x) seinicht welbst ein Polynom vom Grade |

<4. Obere unduntere Schranken fiir U(x) kann man aus einer linearen
Optimierungsaufgabe erhalten, deren Lésbarkeit feststeht, deren Be-

. handlung mitdem Simplexverfahren aber einen im Vergleich zur Ldésung
des linearen Gleichungssystems beim Differenzenverfahren sehr hohen
Rechenaufwand erfordert. Giinstiger erscheint es, die Bedingungen I
bis III inder urspriinglichen nichtlinearen Form beizubehalten und
iterativ Schranken zu bestimmen,

NITSCHE, J.: Zum Ritzschen Verfahrenbei elliptischen D1fferent1a1-

1. Seien fir n=1,2,,,, Niherungen xn= Rnf der Gleichungen

Ax = f bestimmt, soliegt gleichmiBige bzw. Operator-Konvergenz
bei -

lim sup len-A-lf“ =0 bzw.
n-e ||f=1
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- ||Rn-A’1 -0 fir n-
vor,
2, Anhand eines Beispiels wird gezeigt, daBes Fialle gibt, in denen das
Ritzsche Verfahren gleichmifig konvergiert, wédhrend dés nicht fir
die Fehlerquadratmethode gilt (der Operator ist dabei der einer ellipti-
schenDifferentialgleichung 2, Ordnung in 2 Variablen),

3. Eswird im Falle eines elliptischen Operators gezeigt, daB bei Wahl
der Basis-Funktionen als Eigenfunktionen eines zweiten elliptischen

Operators das Ritzsche Verfahren gleichméflig konvergiert.

---—-————-—----—--—-—-—-c----------—---—-—-------

Die Liésbarkeit und Lésungémannigfaltigkeit einer Randwertaufgabe eines
elliptischen Systems erster Ordnung fiir zwei gesuchte Funktionen u,v
von zweiunabhéngigen Variablen in ¢ (8 wird beschrénkt, einfach zusam-
menhéngend und glatt berandet vorausgesetzt, & sei der Rand von S.,)

hingenvon der Charakteristik —z-l—n-('r(s) - T(s+1)) der Randbedingung
u cos 7(s) + v 8inT(s) = o(s) auf é

ab. Die Klasse der Randwertaufgaben mit ganzzahliger Charakteristik _
wird auf die Randwertaufgabe der Charakteristik Null und diese schliefi-
® lich auf die erste Randwertaufgabe

u = ¢ auf ©
zurilickgefihrt,

Die numerische Losungder ersten Randwertaufgabe kann entweder mit
Hilfe einer eindeutig 16sbaren Fredholmschen Integralgleichung zweiter
Art oder mit Hilfe von Differenzengleichungen in Angriff genommen werden,
AMANN, H.: Monte-Carlo-Methoden zur Lésung elliptischer Randwert-

- - - O S R T WD T G W T W . A P WD G S G G B AR D S S WS SO Ae S G D WD SR W A S A e A W

Betrachtet wird das diskrete Dirichletproblem in einem Gittergebiet

@}\ mit Rand 93 @h :. Ahu =_.-0 in Vh » h°

Die bekannte Monte-Carlo-Methode (MCM) hat den Nachteil, dafl sie

u=¢ auf 3¢

eine Niherungsldsung nur fiir einen einzigen Punkt liefert, Es wird ein
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Verfahrenbeschrieben - die Monte-Carlo-Methode mit Informations-
speicherung (MCMI) -, welche es gestattet, fir das ganze Gebiet gleich-
zeitig eine Lésimg zu berechnen, Hierbei wird bei der Simulation eines
einzigen Irrweges jeder Punkt, der mindestens einmal beriihrt wird, als
Ausgangspunkt einer Irrfahrt angesehen, Dieses Verfahren hat asympto- ~
tisch dieselben statistischen Eigenschaften wie die MCM, d.h. die Schitz-
grofie isterwartungstreu, konsistentund asymptotisch normalverteilt, |
Die beiden Verfahren werden in Abhéngigkeit von h miteinander vergli-
chen, Bei passenden Verallgemeinerungen des Irrfahrtmodells kénnen,
bei geeigneter Diskretisierung, auch das zweite und dritte Randwertprob-
lem fiir allgemeine, gleichmiBig elliptische lineare Differentialgleichungen
mitder MCMI behandelt werden,
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