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Die Tagung fend wieder unter der Leitung von Herrn
Ho R. Mii 1 1 e r (Braunschweig) statt. Im Mittel—
punkt des Interesses standen Fregen aus der eukli-
dischen, affinen, dquiformen, der Lie- und Laguerre-
Kinematik, sowie zentrale Themen aus der Liniengeo&
metrie, die Querverbindungen zur Raumstatik, zur
Theorie der verallgemeinerten Regelflichen, zur
Theorie der Geradenkongruenzen und zur Geometrie

des Flaggenraumes lieferten. Besonders hervorzuheben
sind einige Vortrdge aus der Ingenieur-Praxis, die
den konkreten Bezug zwischen mathematischer Theorie
und Konstruktionspraxis dokumentierten - ein zen-
trales Moment dieser ausgezeichnet gelungenen Tegung,.

Vortragsauszﬁge

0. BOTTEMA und G.R,VELDKAMP:

Eine Abbildung der ebenen ﬂduiformen Kinematik

G und R seien zwei zusammenfallende Ehenen mit den kar-
tesischen homogenen Punktkoordinaten (x,y,2) bzw. (x,v,2).

Durch X = g (x cosfY~-y siny ) + az, Y =5 (xsin')o; veos g )+

4+ bz,Z = z oder einfacher X = PX - qy + az, Y = qgx s+
Py + bz, Z = z wird die 4-gliedrige #Hquiforme Bewegungs-
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gruppe von G beziiglich R analytisch dargestellt. Die Lage
(p, a, @, b) von G wird auf den Punkt X, : X, : Xyt Xy ot N
X5 =p ¢ q : 28 :b 1 eines vierdimensionalen projektiven

Raumes & abgebildet., Die 3-gliedrigen Bewegungen, bei denen

ein Punkt P von G auf einer Geraden m von R wendert, werden

auf die Punkte eines 3-Raumes von = abgebildet und umge-

kehrt. Wenn P, auf m, wendert (i = 1,2), dann ist die

Bildfigur eine Ebene und da diese ein Biischel von 3-R&dumen

trdgt, wandern die Punkte einer unendlichen Menge von Punkten

(die sich als ein Kreis erweist) alle suf geraden Bahnen, ' .\

Wenn drei Punkte von G eine Gerade in R beschreiben, dann
gilt das fiir jeden Punkt von G; das ist ein bekannter Satz
der Elementargeometrie. In diesem Zusammenhang werden einige
allgemeine Sdtze bewiesen., Wenn die Bildkurve k einer ein-
gliedrigen dquiformen Bewegung von G erlgebraisch und von
n-ter Ordnung ist, dann sind die Bahnkurven in R im all-
gemeinen auch von n-ter Ordnung, In X 1liegen zwei speziel-
le konjugiert-komplexe windschiefe Geraden H, 12 ‘mit den
Gleichungen X2 = iXy, X# = iX3, X5 = 0 bzw, X2 =iX,,

Xll =-iX3, X5 = o. Hat die Bildkurve k mit 11 und 12 Jje

¢ Punkte gemeinsam, dann sind die Bahnkurven der Punkte

von G c-fach zirkular, Es wird gezeigt: Beschreiben drei
Punkte von G in R einen Kreis, deann sind die Bahnkurven

im allgemeinen trizirkulare Kurven sechster Ordnung.

E.A. DIJKSMAN:

Geometric determination of coordinated centers of curvature

in linkage network mechanisms through linkage reduction

Coordinated centers of curvature in a linkage network
mechanism may be found by way of linkege reduction.

This has to be carried out twice, each time in a different
way, namely, a first order reduction through joint~

joining in order to determine the velocity-poles (1), &and

a second order reduction, equally replacing binary bars,

but this time simultaneously preserving instantaneous motion
up to the 2nd order.

For the reduced linkage, the problem of finding coO(pinated
centers of curvature may be solved by successive application
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of Bobillier's Theorem in di:ferent four-bsr loops.

In order to show sapplicability also for linksages not con-
taining four-bar loops, the method will be demonstrated
for an eight-bar linkage containing only pnentsgonal loops.

The method introduced is a purely geometric one and does
not involve velocity- or acceleration constructions, Nonethe-
less may its final result be used to deteirmine accelerations

in linkege mechanisms.

B. DIZIOGLU:

Zur Kinematik mechanischer Verbindungen fiir rdumliche Be-

wegungen

Das Theorem iiber die Lage der drei Achsen fiir drei starre
Korper in relativer rdumlicher Bewegung, fiihrt bekanntlich
zu einer Regelfldche dritter Ordnung, das s.g. Zylindroid
(Pliicker-Konoid); alle vorhsndenen momentanen Schraubhschsen
erzeugen diese Regelflidche. ‘

In der Prexis spielen inshesondere die Entertungsfflle die-
ser Fldche eine wichtige Rolle; diese rber sind hisher nicht
griindlich untersucht worden, Ausgehend von den prektisch vor-
kommenden Verbindungen dreier solcher Korper werden alle diese

Sonderf4lle ermittelt. Es sind: Kombinationen zwischen Elemen-

tarschraubungen und Drehungén bzw. Schiebungen. Damit wird ein
Beitrag zur eindeutigen Festlegung der relstiven Schraubachsen
gegeben,

Es wird gezeigt, daB bei einer regehenen Leage eines rdumlichen
Getriebes, sdmtliche Schraubachsen eindeutig ermittelt werden
kdnnen. N

K. DRABEK:

Zwei Beitrdge zur Hquiformen ebenen Kinematik

I. Ein Beispiel zur Hquiformen ebenen Kinemnatik mit zwei line-

aren Inzidenzbindungen:
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Fiir eine ebene #Hquiforme Bewegung mit zwei linearen Inzidenz- -
bindungen wird der Dfehungsmodul mittels der Verbindungsge-

raden der beiden Bindungspunkte der Gangebene so bestimmt,

daB sie stets durch den festen Punkt der Rastebene geht,

Im Falle sich schneidender Bindungen sind die Bahnkurven
Hyperbeln (bis auf die Geraden des Biischels, welche durch
die Punkte eines gewissen Kreises beschrieben werden). Die
Gengpolkurve ist (euklidisch) ein Kreis, die Rastpolkurve
eine bizirkulare Quartik, Im Falle paralleler Bindungen sind
alle Bahnkurven Geraden und die Bewegung hat einen festen ‘
Pol.

II. Eipe Bemerkung zum Paar konjugierter Profile in der
#guiformen Kinematik:

Es wird die Aufgabe geldgst, aus dem durch natiirliche Gleichun-
gen gegebenen Paar konjugierter Profile die zugehdrige Be-
wegung zu bestimmén. Dazu werden die Aneloge zu den Gleichun-
gen von H.R. MULLER aus der Theorie des Rollgleitens benutzt.
Das gefundene Verfahren wird an Hand zweier einfacher Beispiele
demonstfiert.

H. HAGEN:

Minding-Isometrien und Kommerellhyperflédchen

Die Problemstellung der Minding-lsométrien wird auf
(k+1)-Regelfldchen erweitert. Dabei ergibt sich, daB bei

den Erzeugendenrdumen die Drallindikatrices kongruent sind. .
Man kann die klassischen Kommerell-Kegelschnitte fiir Fldchen

der Codimension 2 zu Kommerellhyperflichen fiir m=Fldchen be-
liebiger Codimension verallgemeinern. Sie sind fiir (k+1)-
Regelfldchen entweder Hyperebenen oder Quadriken in den
Normalenrdumen., Es gilt

Satz 1: Die Kommerell-Quedriken einer nichtzylindrischen

(k+1)-Regelfldche ¢ haben genau dann den jeweiligen Flichen-
punkt als Mittelpunkt, wenn @ minimal in E" ist,

o
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Satz 2: Jede in E" minimale (k+1)=-Regel fliche
1468t sich in eine (k+*')-Regelfliche a; durch

| Minding-Isometrie so iiberfiihren, daB die Kommerell-
Quadriken von 5 Paraboloide sind.

W. JANK:

Zykloidale Radlinien und Planetenbewegungen

Wie schon W. WUNDERLICH gezeigt hat, sind die bei Planeten-
bewegungen auftreténden Polkurven, Punkt- und Geradenhiill-
e bahnen Radlinien, Letztere werden genauer als zykloidale
Radlinien bezeichnet und sind unter allen Radlinien etwa
durch die Eigenschaft ausgezeichnet, daB die zugehorige
Bewegung des begleitenden Zweibeins eine Planetenbewegung
darstellt. Aus dieser bekannten Tatsache, fiir welche ein
neuer Beweis geliefert wird, 1%8t sich unter anderem sofort
folgern, daB die Kaustik einer zykloidalen Radlinie fiir ‘
Parallelbeleuchthng eine zykloidale Redlinie von hdchstens
doppelter Stufe derstellt. Ferner sieht man leicht ein,
daB entweder keine oder jede der beiden Polkurven einer
Planetenbewegung zykloidal ist, weshalb es sinnvoll er-
scheint, im letzteren Fall von einer zykloidalen Planeten-
bewegung zu sprechen. Unter allen Planetenbewegungen sind
die zykloidalen durch ein konstantes Kriimmungsverh&dltnis
der Polkurven im jeweiligen Momentanpol gekennzeichnet;
die gewdhnlichen mit kreisformigen Polkurven stellen einen
trivialen Sonderfall dar,

Z. JANKOVSKY: )

Ein Beitrag zur ebenen & - Kinematik

Die Laguerresche Gruppe (o3 -Gruppe) 148t sich durch die
"Gruppe der linearen gebrochenen Transformationen im dualen
Gebiet beschreiben. Die £ -Ebene selbst wird durch die
erweiterte duale Ebene reprdsentiert. Die ebene & -Kinematik
wird analog wie die euklidische Kinematik sufgebaut, wobei die

, < ~Gruppe an die Stelle der euklidischen Bewegungsgrupvpe tritt.

DF Deutsche ©
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Dieses Referat beschadftigt sich speziell mit dem Geschwindig-
keitsfeld der < -Bewegung. Dieses Feld wird in der < -
Ebene durch die Riccatische Differentialgleichung (im
dualen Gebiet) beschrieben:

; =q. + q,z2 + q z2

[} 1 2

Es werden die Phasen der JZ -Bewegung klassifiziert und
die Phasenbilder, die Momentanpole und die Trajektorien
(Bahnkurven) der Momentanbewegung der einzelnen Typen
der Phasen diskutiert. '

A, KARGER:

ﬁrogerties of Affine Darboux motions

The Darboux motion in Euclidean space has the following
properties:

a&) The tracectory of any point lies in a plane.

b) All trajectories are affinely equivalent.

c) It splits into a plane motion and a trenslation,
d) All inflexion points have straight trajectories.

The. lecture is devoted to generalisations of those
properties to the case of general affine motion in n-dim.
affine space and various connections between them are
studied. Some necessary and sufficient conditions for

them are found. For illustration the case of affine
motions with straight. trajectories is considered and

the case of plane affine motions is studied in more detail.

R. KOCH:
Zur Drallform der Geradenkongruenzen des E3

Die Drallform (Grundform von SANNIA) einer reguliren cl-
Geradenkongruenz J < E3(Leitflache x(u,v), sphdrisches
Erzeugendenbild e (u,v): 32 =1, exe, #£ 0) ist durch
ldy,e,de | = : II gegeben. Gilt d, . d,<0 (a,, d, Haupt-
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dralle von £ ), so definiert II eine pseudoriemannsche Metrikv
iiber X , deren Kriimmung-l{II hier f‘ir Normalenkongruenzen
(&> a, = -d, # 0) ndher untersucht wird. Ist X die Normelen-
kongruenz einer reguliren, weder Nahel- noch peproholische
Punkte enthsltenden CA—Fl‘éche P c. IS3 mit dem metrischen
Tensor (gij) und den Heuptkrimmungen k,, k, (k2> ky),

so gilt:

2 ’()(k1’k?_)

11 - 7T .
. -\fg11g22 -g122 (k1 - k2) ' '3( u,v)

Folgende Eigenscﬁnften (?)-(3) der Normalenkongruenz 2

einer Fli&che @ im obigen Sinn sin® daher HFquivalent:

(') KII=O;

(2) @ ist eine (heliehige) WEINGARTEN-Fliche;
(3) Z: ist II-isometrisch zur Normalenkongruenz einer

wendepunktfreien reguliren CJ-Raumkurve.

Die Gruppe der II;Isometrien ZI-*-Z? einer Normalenkongruenz
mit KIIE O wird beziiglich normierter Tofsalparameter u,v von &
(so, daB II= du . dv) beschrieben durch: u —=Ccu+a, v-oc'ivah
(a,b,c[eR ; c#0 ); sie 148t sich anhand der Eigenschatt (3)

unschwer géometrisch deuten.
H.R. MULLER:

Gewindekurven und ebene Kinematik

Wird die z-Achse eines kartesischen Koordinetensystems

{ O;X,y,z} im 3-dimensionalen euklidischen Raum als Achse
eines Strahlgewindes (linearer Strahlkomplex) gewdhlt, so
stimmt die Integration der Pfaffschen Differentialgleichung
von Gewindekurven k hei Vorgabe ihrer Grundrisse k' (Ortho-
gonalprojektion auf die Ebene z = 0 ) villig iiberein mit der
Ermittlung des Flicheninhalts jenes Sektors, den der Vektor
6;. itherstreicht, .wenn der Punkt X die Kurve k'. durchliuft,

Die Grundrisse k' werden nun als Bahnkurven eines ebenen
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Bewegungsvo}gangs in der Ebene z = 0 sufgefafit und S#tze
und Betrachtungen um die Formel von J., Steiner auf Gewinde-
kurven iibertragen. Unter anderen Ergebnissen gilt:

Der GrundriB einer geschlossenen Gewindekurve berandet
stets ein Gebiet von verschwindendem orientierten Inhalt,

| K. NOMIZU:

Kinematics qggfafffne differential geometry

A kinematic interpretetion.of the Levi-Civita connection

of a surface M2

in Euclidean 3-speace E3 was given in
| terms of rolling along a curve and extended to the case

|
of a submanifold M" in E” (Kinematics and differential
|

geometry of submanifo}ds, Tohoku Math. J. 30‘(1978),
623-637).

An attempt is now made to find an analogue in affine
differential geometry. For this purpose, ah intrinsic
approach to equiaffine geometry of hypersurfaces is
discussed. ’

U. PINKALL:

W-Kurven in der ebenen Lie-Geometrie

Es sollen einige kinematische Fragen innerhalb der ebenen
Lie-Geometrie besprochen werden.

Insbesondere werden alle Lie - W - Kurven (das sind solche .
Kurven, die eine Einparametergruppe von Lie-Transformationen

in sich gestatten) klassifiziert und geometrisch beschrieben,

Eine ganze Reihe von Kurven, die auch von der euklidischen
Geometrie her interessant sind (z.B. Kreistraktrizen) er-

weisen sich dabei als Lie - W - Kurven.

‘ Deutsche
DFG Forschungsgemeinschaft © @




- M. p13L:

Eine Verallgemeinerung der Aronhold-Kennedy Gerade

Gegeben seien zwei E-Bewegungen z = m, + i (mi=mi(t)’

ni=ni(t)~ komplexe Funktionen eines reellen Pesrameters t,
‘qi komplexe Konstanten) von Ebenen Z:i in einer Ebene S.

Damit ist die E-Bewegung f2= m s ;1 n(m=_"1 "M n="1)
: n n
2 2
Q der Ebene 21 in der Ebene 22 bestimmt. Fiir ihren Rastpol
1 1
. Z, = A z _  n,n
beziiglich der Ebene S gilt 1z = 1 2, wo A= 1.2
T - A ﬁ,n2
ein komplexes Verhdltnis ist, Damit liegen die drei Pole so
. 1 1
auf einem Kreise, dag arg > ~ %1 = arg /\, mod 1z_- '2¢ = moa A
1, - 'zg 12 - 1z?

gilt. Wenn A reell ist, geht der Kreis in eine Gerade iiber.
Dies geschieht im Falle der euklidischen Bewegung und wir be-
kommen den Satz von Aronhold-Kennedy. Weiter werden die Pol-
konfigurationen von mehreren E-Bewegungen durch Kreisnetzé
studiert, Im Falle der euklidischen Bewegungen wird gezeigt,
dag sich die Polkette immer in . eine Gruppe von perspektiven
Kollineationen zerlegen 1#8t,

H. SACHS

. Lineare Komplexmannigfeltigkeiten in der Raumstatik

Zunidchst wird ein neuer Beweis eines Satzes von H.E.TIMERDING
zur Raumstatik gegeben, wobei die Klein'sche Abbildung

. ¢ :4% — Mﬁ mit Vorteil verwendet wird. Dig eing@seyzten
Methoden erlauben es, im Flaggenraum Ig?) dhnliche Unter-
suchungen auszufiihren, sobald men die Theorie der Komplex-
biischel bzw. der Komplexbiindel dieses Rrumes kennt - wie sie
vom Autor bzw, A, SCHMID entwickelt wurde. Von den zshlreiclien

Ergebnissen seien erwdhnt:

1) 1Im I§2) gibt es bezﬁglich-der isotropen Bewegungsgruppe ﬁ%
fiir 6 Krdfte suf allgemeinen Geraden gensu 8 indguivalente

Gleichgewichtsfidlle.

Deutsche
DF Forschungsgemeinschaft © @
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2 .
2) Fiir 5 Kridfte (4 Krdfte) gibt es im 1%“) beziiglich der .
| Gruppe 256 genau 24 (14) indquivalente Gleichgewichts—
! fille, falls die Wirkungslinien der Krdfte rllgemein

liegen.

Es wird eine neue Erzeugungsweise der vollisotropen und iso~
tropen Gewinde des 132 angegeben, die sich auf Gleichgewichts-
bedingungen stiitzt; hierbei wird ein rein konstruktives Typen-

kriterium mittels SchlieBungsbedingungen angegeben.

A. SCHMID: : : .

Zur Geometrie der Komplexbiischel des Flaggenraumes

Die Behandlung von Gleichgewichtsbedingungen von 5 Kr#dften
suf Geraden g,,...,gs,allgemeiner Lage im Flsggenraum I§2)
fiithrt u.a. auf die 6 Tynen parabolischer Komplexbiischel
erster Art, (Typen VII - XII in der allgemeinen Klassifikstion).
Es wird der allgemeinste und der speziellste Typ vorgestellt.
Ein parabolisches Komplexbiischel vom Typ VII ist durch eine
einzige Invariante k* vollstdndig bestimmt; diese 148t sich
als Drall der Achsenflidche des Biischels deuten, Unter den
vielen metrischen Ausssgen sei erwdhnt der

SATZ 1: Sind G1 und 62 zwei nichtisotrope Gewinde eines

parabolischen Komplexbiischels vom Typ VII, dann gilt fiir

ihren Pseudowinkel §¥ die Beziehung ¢ = 4yJk2 , wvenn
Ky
kt und k2 die Gewindeparameter von G1 und 62 bezeichnen,
Im zweiten Teil des Vortrages werden die Komplexbiischel, ‘

die in einem Biindel vom ersten Haupttyp enthalten sind,
systematisch klassifiziert; es ergebhen sich 13 Gattungen.

SATZ 2: Sind Bi und B2 zwei Komplexbiischel der Gattung 3

in einem Komplexbiindel vom ersten Hsupttyp, deren isotrope

Gewinde die Parameter k? und kg besitzen, dann gilt fiir

die Winkel ¢, und ¢, der ersten (zweiten) Brennlinie

der Biischel gegen die nichtisotrope Hauptachse des Biindels

(fl:(fl.= 1 : 1 .
k? k

%

DF Deutsche
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J. SOMER:

Geschwindigkeitsverteilung in einer Phase Xquiformer Bewegungen

in Rdumen endlicher Dimension

Bei einer dquiformen Bewegung in Rdumen der endlichen
Dimension n 2 2 1liegen in einer reguldren Phase die Punkte
mit konstantem Geschwindigkeitsmodul auf einem Hyperellipsoid.
Die Endpunkte der Geschwindigkeitsvektoren bilden wieder ein
Hyperellipsoid. Im Beitrag werden die Gieichungen dieser
Fldchen hergeleitet und zwar im Zusammenhang mit invarianten
Gebilden erster Differentieationsordnung der enpspreéhenden

Phase. Die Situation wird an einem Beispiel fiir n=3 illustriert,
H. STACHEL:

Zur Einzigkeit der BRICARDschen Oktaeder

Nach R. BRICARD gibt es drei Typen bewéglicher Oktreder;

" fiir dieses Ergenis wird ein neuer Beweis vorgefiihrt:

Nach einer gewissen Umkehrung des Sstzes von YVORY ist

ein Oktaeder mit E,, E2 als Gergenecken und F1, ...,F“ n}s
restlichen Ecken genau dann beweglich, wenn es zu unendlich
vielen Quadriken L durch das Ft""’plg verhindende Kanten-
vierseit je eine gleichartige konfokale Fl#che q1>gibt, die

E1 und Ez,gleichzeitig enthdlt, Die Flﬁchm)llliegen in einer
Schar T . Die q/ sind in einer .7 umfassenden zweiparametrigen
Linearschar 43 von Fl#dchen 2. Klasse enthalten, Die Forderung,
dafl ein db e-ﬁ? einen Punkt Ei enth#ilt, fiithrt auf eine Gleichung
f.l = 0 3. Grades in den Scharparametern. Eine Identitit der
Bedingungen fy =0und {, = 0 ergibt die zwei symmetrischen
Typen von BRICARD, Die F;rderung, daan f1 und f2 ein Linear-
polynom gemein hehen, liefert mittels Methoden devr Projektiven
Geometrie die l'eweplichen Oktmseder vom Tyn 3 mit den zwei

abgeplatteten Bewegunéslagen.

o
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W. STEINHILPER: . -

Ein Beitrag zur Dimensionierung von Umlaufgetrieben

Am Beispiel der riickkehrenden ein- und zweistuiigen Umlsuf-
getriebe wird gezeigt, def bei deren Dimensionierung sowohl
kinematische als auch dynamische Probleme von Bedeutung sinéd,
Die Geschwindigkeits-und die Drehzahlverhdltnisse werden
graphisch (Kutzbach-Verfahren!) und enalytisch (Willis-,
Swamp- und Vektor-Verfahren!) ermittelt. Die Krd#fte, Dreh-

momente und Leistungen lassen sich aus den Gleichgewichts- .
bedingungen fiir die einzelnen Konstruktionselemente er-
mitteln.

Die Analyse des Leistungsflusses im Getriebe fiihrt auf
#uBere und innere Leistungen., Die Wdlzleistungen flieBen
als innere Leistungen nur zwischen den Zentralrad- oder
Sonnenradwellen und die Kupplungsleistungen - ebenfalls
innere Leistungen - sind fiir die Summierung von zwei
duBeren Leistungen bzw. auch fiir die Aufteilung einer
HduBeren Leistung verantwortlich, Die genaue Ermittlung der
Hﬁlzleiétungen ist zur Beurteilung der Beanspruchung der
Verzahnungen und zur Berechnung der Verlustleistung bzw.
des Getriebewirkungsgrades von Bedeutung.

H. VOGLER:

DARBOUX—Beﬁegungen

G. Darboux entdeckte merkwiirdige rdumliche Zwangldufe, die - .
obwohl nicht eben - dennoch alle Punkte des Gangreumes auf

ebenen Bahnen fiihren. Sie entstehen durch Uberlagerung einer
gleichm#Bigen Drehung um eine Achse bzw. einer in den Raum
fortgesetzten ebenen Ellipsenbewegung mit einer harmonischen
Schwingung der Frequenz eins in Richtung der (momentanen)
Drehachse. Ist « der Winkel der Drehung der ebenen Bewegung,

s0 gilt fiir die Schiebstrecke z = k sin g mit konstantem k.
Darboux zeigte, daB demit alle nicht ebenen rdumlichen Zwsng-
14ufe mit lauter ebenen Bahnkurven erfaBt sind. Er setzt aller-

dings einschrédnkend voraus, daB ein eigentliches Dreikant aus

DF Deutsche :
Forschungsgemeinschaf ©




oF

Deutsche

- 13 -

Bahntrdgerebenen existiert, Unter Benutzung der korrigierten
Fassung eines von A, Mannheim stammenden Satzes wird ein
Beweis fiir obige Behsuptung ohne Zusatzvoraussetzung gegeben,
Der korrigierte Mannheim'sche Satz lautet: Werden die Punkte
einer Geraden bei einem Zwanglauf auf ebenen Bsahnen gefiihrt,
deren TrHdgerebenen nicht parallel und auch nicht psr=llel

zu einer Geraden sind, so sind die Bahnen Ellipsen. Die
bewegte Gerade beh#dlt in jedem Falle ihre Neigung zu einer
raumfesten Richtung.

W. WUNDERLICH:

Zwei Nockenprobleme

Die Frage nach zwangldufigen Einscheiben-Nockentrieben mit
formschliissigem Doppelhebel, die im Falle von geradlinigen
Schwinghebelprofilen auf des Problem von Kurven mit einem
isoptischen Kreis fiihrt, besitzt auch im Falle eines schwingen-
den Rollenhebels trotz urspriinglich gegenteiliger Meinung

eine Losung, Diese ist allerdings sehr speziell und hingt

mit ebenen Kurven zusammen, in welchen sich ein geschlossenes
gleichseitiges Sehnenpolygon herumfiihren 1#d8t,

Berichterstatter: Hans Sachs
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